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그림 1 군집 네트워크 운용 개념 . 
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군집 무인 네트워크는  
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유통 데이터 다중접속방식

통제정보T1_
운용(1:N )

임무정보 임무 형상 목표점 등: , , ∙
통신제어 자원할당 출력제어 등: , ∙
임무장비제어∙

할당 방식

상태정보T2_
운용(N:1 )

비행정보 위치 속도 자세 등: , , ∙
통신정보 송신출력 통신성능 등: , ∙
이웃정보 이웃 무인기 상태정보: ∙
운용정보 기체 상태 정보: ∙

경쟁 방식

비행정보T3_
운용(N:N )

비행정보 위치 속도 자세 등: , , ∙
기타정보 정보 등: GPS ∙ 경쟁 방식 

응용정보T4_
운용(1:1 )

수집정보 임무영상: ∙
응용정보 음성 및  외부 연동 데이터 등: ∙ 할당 방식

표 1 군집 네트워크 유통데이터 . 

Parameter Wideband waveform NarrowBand waveform

Frequency L-Band

Frame 
structure

- TDD-TDMA Frame (T1,T4)
- CSMA/CA Frame (T2,T3)

Mutiple 2X2 MIMO-OFDM

MIMO Opera. Spatial diversity

FFT_size 64 (58 using data subcarrier)

Data Rate 이상20Mbps 이상1.8 Mbps

∆f 400 kHz 40 kHz

Frame type TDD/TDMA CSMA/CA TDD/TDMA CSMA/CA

C.H type 
in Frame

DCH Data Slot DCH Data Slot

Modulation QPSK QPSK QPSK QPSK

FEC CTC
(R 2/3)≈ 

CTC
(R 1/2)≈ 

CTC
(R 2/3)≈ 

CTC
(R 1/2)≈ 

Frame 
Length

1.0 msec 55.31usec 5.0 msec 275 usec

표 2 군집 네트워크 주요 파라미터. 



 (T1, T2, T3 & T4) DCH (Data Channle)

Data Slot 2 . 

3

 4 .

 

 3, 4 5

. 

그림 송신 블록다이어그램5. 
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-TDD-TDMA fragmentation-

-CSMA /CAfragmentation-

그림 광대역 웨이브폼 프레임 구성 3. 

-TDD TDMA fragmentation-

-CSMA/CA fragmentation-
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